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Pengembangan robot tempur yang akan digunakan sebagai alat untuk
membantu tugas operasi jarak jauh pada satuan tempur TNI AD semakin cepat.
Perkembangan tersebut khususnya pada system visualisasi dan kontrol, perintah
kendali senjata serang dan sistem visualisasi yang digunakan untuk mendukung
pergerakan robot hinga mencapai sasaran yang ditentukan sebagai sistem
penginderaan jarak jauh robot tempur untuk monitoring area musuh yang akan
ditinjau. Operator menggunakan sebuah joystick untuk mengendalikan robot
tempur dan untuk mendeteksi arah sasaran dapat dipantau dengan tablet android.
Penelitian ini membahas tentang perancangan pendeteksian sasaran tembak
yang dapat dikendalikan dari jarak jauh. Metode yang digunakan adalah metode
eksperimen, penelitian ini terfokus pada pendeteksian sasaran tembak yang
nantinya akan terhubung dengan Raspberry Pi 4 sehingga senjata dapat
mendeteksi adanya sasaran tembak yang ada dijangkauan sensor posisi. Hasil
dari penelitian menunjukkan bahwa robot dapat kendalikan dengan mudah
menggunakan Joystick dan secara real time terlihat pada layar Android yang

terpasang.
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