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Bomber drone merupakan drone yang dilengkapi dengan tangan robot berfungsi 

untuk menggenggam dan menjatuhkan bom tepat diatas sasaran yang ingin 

dihancurkan, konsep ini dilandasi pada kemandirian alutsista TNI menuju 

pembangunan kemampuan dan kekuatan yang profesional, efektif dan efisien serta 

modern dengan terus mengikuti perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi. 
 

Bomber drone dipilih karena memiliki tingkat mobilitas yang sangat tinggi, 

bomber drone bisa dengan mudah sampai menuju sasaran tanpa harus melewati 

akses di daratan yang memiliki banyak resiko besar dan hambatan untuk dilalui 

seperti jalan terbuka yang rawan akan tinjauan dan sergapan musuh, jalan rusak 

yang sangat menghambat dan memerlukan banyak waktu, serta jalan di medan 

ketinggian yang memerlukan tenaga ekstra untuk melaluinya, sehingga mampu 

meminimalisir resiko atas kerugian personil maupun materil dalam pelaksanaan 

tugas. 
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